
AC Servo 튜닝법 및
튜닝관련 파라미터



ASDA Software 를 이용한 튜닝법
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☞ ASDA Soft를 열었을때 나오는 화면입니다.
위 버튼 모양을 클릭하면 오토 튜닝 및 수동 튜닝이 가능
합니다.
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①

☞ 오토 튜닝 창입
니다.
☞ 1번에 보이는
것들은 현재 들어
가있는 파라미터와
오토튜닝을 하면서
계산 된 값,파라미
터 쓰기 또는 불러
오기 등이 있습니
다.
☞2번창은 오토튜
닝을 시작하면 오
토튜닝에 대한 셋
팅들이 있습니다.②
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①

☞“1번을 체크하시면 다음과 같이 우측 창이
바뀝니다.

☞”이 창은 오토튜닝을 위한 셋팅 창으로써
서보를 on/off 하거나 알람을 리셋하거나
가감속과 S-Curve 오토튜닝의 스피드를
셋팅할 수 있습니다.
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①
☞“1번을 눌러 서보 on 을 시킵니다.
☞“2번에 가/감속타임 S-Curve와 조
그 스피드를 조정하여 다운로드 합니
다. 여기서 조그 스피드는 오토튜닝을
할때 서보가 움직이는 속도입니다.
☞“3번의 화살표 좌 우를 눌러 서보의
위치를 조정합니다. 이때 위치는 오토
튜닝을 하는 범위입니다.
☞“3번을 실행하시면서 4번의 포지션
1과 2를 눌러 양 끝점을 셋팅합니다. 
셋팅이후 시작하게 되면 포지션 1과 2
를 셋팅한 속도를 가지고 반복운전하
면서 부하를 체크합니다.
☞“셋팅이 완료되면 5번 스타트 버튼
을 눌러 오토튜닝을 시작합니다.

②

③

④

⑤
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☞“1번을 누르시
면 계산된 값으
로 왼쪽 빈칸이
변경됩니다.
☞“오른쪽줄은
현재 서보에 들
어가 있는 값입
니다.
☞“2번을 누르면
왼쪽에 계산된
값이 현재 서보
로 들어가게 됩
니다.
☞“이와 같이 하
시면 오토튜닝은
완료됩니다.

①
②
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튜닝 관련 파라미터

7

☞“서보의 관성
비 입니다. 기본
은 1.0으로 셋팅
되어 있습니다.
중량이 큰 물체
를 이송시킬수록
서보 모터용량이
작을수록 값이
커진다고 보시면
됩니다.
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☞“위치 P게인입니다. 위치 응답속도를 개선할 수 있습니다. 너
무 높을시에는 진동과 소음을 유발합니다.
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☞“위치 편차를 조절할 때 쓰입니다.위치 제어가 아닐 경우에
공진현상을 줄일 때 사용하기도 합니다.
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☞“속도P게인 입니다. 속도에 관한 응답속도를 증가시킬수 있
습니다. 너무 높을 시 진동과 소음을 유발합니다.
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☞“속도편차를 줄이기 위해 사용됩니다. 설정값이 높으면 진동
과 소음을 유발합니다.
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☞“공진억제를 사용할 때 시간상수 값 입니다. 
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☞“P2-25번과 같이 공진억제에 관련된 파라미터 입니다. 값을
넣을시 공진현상을 줄일 수 있습니다.
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