
A2 Servo  
Full Closed 제어방법 



Full Closed ? 
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서보 모터를 사용할 때 보통은 모터에 내장되어 있는 내부 
인코더를 사용하여 Feedback을 한다. 이 것을 세미 클로
즈드 제어라 한다. 그에 대하여 리니어 스케일과 같은 외부 
인코더를 사용하여 보다 정밀하게 Feedback하는 것을 풀 
클로즈드 (Full Closed) 제어라 한다 
 
예를 들어 밀링 베드를 이송하는데 서보를 사용할 경우 기
어의 백래쉬 등의 외란 때문에 정확한 이송거리를 이송하
지 못할 때에 리니어 스케일을 베드 측면에 장착하여 정확
한 이송거리를 서보가 판단할수 있게 한다. 서보에 달린 엔
코더가 아닌 리니어 스케일 같은 외부 엔코더로 피드백을 
받아 커멘드와 피드백이 일치하도록 제어하는 걸 뜻한다. 



배선방법 1 
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배선은 CN5 커넥터에 하도록 되어 있습니다. CN5 는 설명과 같이 클
로즈 루프 제어를 할때 사용되며 그 외에도 E-cam 제어를 사용할 때도 
CN5 커넥터를 사용합니다.  

서보 측 핀 번호 입니다. 다
음과 같이 생긴 D-SUB 9 
핀 커넥터를 사용합니다. 



배선방법 2 

4 

 핀번호에 대한 케이블 설명입니다. 사용하시려는 엔코더에서 나
온 케이블을 표와 같이 정리하셔서 배선하시면 되겠습니다. 



파라미터 셋팅 
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기본적으로 풀클로즈 제어를 사용하기 위해 셋팅해야 하는 파라미터 입니다. 

다음페이지에 A,B,C에 관한 설명이 첨부되어 있습니다. 풀클로즈 루프 제어는 기본
적으로 PT ( 내부위치제어모드)모드만 지원합니다. 



 DI 통신제어 방법 
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   A는 풀클로즈 제어의 사용 유무 입니다. 

   B는 엔코더의 소스를 선택합니다. 

   C는 극성을 설정하며 방향과 관계가 있습니다. 

   



파라미터 설정 
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 다음으로 셋팅해야 하는 값은 풀클로즈 제어 분해능 입니다. 
 모터의 회전당 피드백 되는 펄스수 (4체배)를 계산하여 입력
합니다. 
 EX) 1회전 이송거리 10mm / 10mm당 리니어 스케일 분해
능 = 1000pulse >>> (4체배) 4000 입력 



파라미터 설정 
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   위치 오류값 설정입니다. 피드백과 커맨드의 위치 차이가 설정값보
다 높을경우 알람을 표시합니다. 



파라미터 설정 
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일종의 튜닝값 관련 파라미터 입니다. 높게 설정할 시 기계의 강도가 
증가합니다. 기계강도가 불안정할 경우 값을 올려서 셋팅하시면 됩니
다. 


