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A2 SERVO 속도 제어 메뉴얼 



Servo Drive Servo Drive Servo Drive Servo Drive 의의의의    속도속도속도속도    제어제어제어제어    
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Servo Drive는 속도 제어 모드에서 두 종류의 속도 명령을 제공 합니다. 

 

하나는 외부 아날로그(-10V ~ +10V)에 의한 명령 신호이고 다른 하나는 내부 설정에 

의한 명령 신호 입니다.  

또한, 내부 설정에 의한 명령 신호에는 두 가지 사용법이 있는데, 하나는 작동 전  

P1-09 ~ P1-11 의 설정을 원하는 속도 설정 값으로 설정을 하고 CN1의 DI신호를  

이용해 SPD0과 SPD1을 사용하는 것이고, 다른 사용법은 시리얼 통신을 사용하여  

원하는 속도 제어 설정 값을 바꾸는 것입니다. 



외부외부외부외부    속도속도속도속도    제어제어제어제어    결결결결선도선도선도선도    
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외부외부외부외부    속도속도속도속도    제어제어제어제어    설정설정설정설정    방법방법방법방법    및및및및    제어제어제어제어    방법방법방법방법    

·P1-01  속도 모드 설정 ⇒ 속도(S) 모드로 변경 

     ☞ 설정 모드 변경 후 전원을 재 투입하셔야 변경된 모드가 적용 됩니다. 

·P1-40  최대 아날로그 속도 명령 제한 설정 (초기값은 정격 속도) 

     ☞ 최대 입력 전압(+10V)에 비례한 최대 아날로그 속도 명령을 설정. 

       예) P1-40 이 3000으로 설정되어 있고 입력 전압이 +10V라면, 속도 명령이  

           3000 r/min라는 의미입니다.  만일 P1-40이 1500으로 설정되어 있다면  

           속도 명령은 1500 r/min으로 전환 되는 것을 의미합니다. 

·P1-34  가속시간 설정 (초기값 200msec) 

·P1-35  감속시간 설정 (초기값 200msec) 

 

◎ 외부 속도 제어 설정 및 Servo 와 가변저항의 결선이 완료 되면, 가변저항을  

    이용하여 속도를 제어합니다. 

     ☞ 이때, Servo 는 Servo ON 상태가 되어있어야 합니다. 

     ☞ 양 방향 회전 시 -10V(역 회전) ~ 0V(정지) ~ +10V(정 회전) 

     ☞ 한 방향 회전 시 0V(정지) ~ +10V(정 회전) 



내부내부내부내부    속도속도속도속도    제어제어제어제어    결선도결선도결선도결선도    
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·P1-01  속도 모드 설정 ⇒ 내부 속도(SZ) 모드로 변경 

       ☞ 설정 모드 변경 후 전원을 재 투입하셔야 변경된 모드가 적용 됩니다. 

·P1-09  1단계 명령 속도 설정 (단위: 0.1r/min , 범위: -60000~+60000) 

·P1-10  2단계 명령 속도 설정 (단위: 0.1r/min , 범위: -60000~+60000) 

·P1-11  3단계 명령 속도 설정 (단위: 0.1r/min , 범위: -60000~+60000) 

·P2-12  DI3 초기값 변경 (116 → 114) 

·P2-13  DI4 초기값 변경 (117 → 115) 

·P1-34  가속시간 설정 (초기값 200msec) 

·P1-35  감속시간 설정 (초기값 200msec) 

내부내부내부내부    속도속도속도속도    제어제어제어제어    설정설정설정설정    방법방법방법방법    
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내부내부내부내부    속도속도속도속도    제어제어제어제어    방법방법방법방법    

·내부 속도 제어 설정 및 결선이 완료 된 후, 상위 컨트롤에서 DI3 과 DI4에  

  신호를 입력하여 단계 별 속도 제어를 합니다. 

    ☞이때, Servo 는 Servo ON 상태가 되어있어야 합니다. 

·DI3 (SPD0)만 ON이면 P1-09(1단 속도)에 입력한 속도로 회전을 합니다. 

·DI4 (SPD1)만 ON이면 P1-10(2단 속도)에 입력한 속도로 회전을 합니다. 

·DI3 (SPD0)과 DI4 (SPD1)이 동시에 ON이면 P1-11(3단 속도)에 입력한 속도로  

  회전을 합니다. 


