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VE타입 인버터 PID 제어 
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위 예시 설정에서는 PID 목표 값 및 피드백 신호가 0~10V 신호를 받아야 하므로, 0~10V 단자 
(AVI) 두 개가 필요 합니다. 
PID 피드백 신호는 AVI(0~10V) 단자를 이용하여 사용하며, PID 목표 값 신호는 ACI단자를 
AVI2 단자로 사용하기 위하여 설정 값을 변경 합니다. 
또한, Control B/D 의 SW2(ACI)를 0~10V로 스위치를 변경합니다. 
(ACI 스위치 변경을 안되면 ACI 설정 값을 0~10V로 변경하였다 하더라도 ACI 단자는 0~10V 
제어가 불가능합니다.) 
 

 
0~20mA/-10~10V제어 또는 AVI와 ACI의 겸용 신호 제어를 원하시면 그에 맞게 설정을 변경
하시면 됩니다. 
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PID 제어 시 위 그래프에 보이듯이 목표 값 도달 및 유지 시 까지 PID 피드백  

신호를 통해서 설정 목표 값을 유지하고자 합니다. 


